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Der Thymio Il Lernroboter

Teile der Beschreibung wurden von der entsprechenden Seite des Medienzentrums Harburg
& Ubernommen.

Thymio Il ist ein kleiner Roboter, der es erlaubt, die Welt der Robotik zu entdecken und die Sprache der Roboter
zu lernen. Mit Thymio werden die Programmierung und die Grundlagen der Robotik, unabhangig vom Alter, fir
alle zuganglich. Der Roboter ist komplett Gber Funk steuerbar. Einzig ein USB Stick muss in den Computer
eingesteckt werden.

Der weiRe, handliche Thymio Il Wireless-Lernroboter besteht aus Plastik und kann mittels Computer oder direkt

am Roboter programmiert bzw. gesteuert werden. Eine Besonderheit: Beim Thymio handelt es sich um ein Open
Source-Projekt, alle Hardware, Software und Dokumentationen werden von den verschiedenen Partnern frei zur

Verfugung gestellt. Die folgenden Funktionalitdten kénnen programmiert werden:

Bewegung

Audio-Ausgabe und -Erkennung
Beleuchtung

Naherungssensoren
Temperatursensor
Linienfolgesensor
3-Achsen-Beschleunigungssensor
IR-Empfanger

Das Tolle an Thymio ist, dass es die kompletten Programmierumgebungen (Aseba) gleich mitbringt. Von der
Grundstufe (visuelles Programmierparadigma, VPL) bis zur Sek Il (Hochsprachen) kann man somit die
unterschiedlichen curricularen Anforderung im Rahmen des Unterrichts mit einem Gerat sehr gut umsetzen.

o P 5 herithrungsensitive Kndplic
1I.5.|I'|][I|1I'I.l’\.| e
Li=Po Batieric

_ und ONADFF Funkiion
Laleranschge _‘_‘——.———,__.._*-

% "'————-'—-L-__ SHafe-Hallerunzs

= —
lr- e J—-_ USB-Anschluss
% i g § Frogrammicrune und Aulladen

Lautsprecher

L )
- 1 Spcicherkaricn-Skot
< |
i
4 Hakem fiir cingn Anhdnger
=" ol
Mikrofon = Abstandssonsercn
A
Infraral Fernstcucrungs: 2 B -\-\---\--"'\-\.
Empfinger -"""-\._‘_‘_‘h -
i N,
= Y S
ki = o o
) J=achiiper = o : ) .
Beschleunigungsmesser [} oz _.| Mechanivche Fixicrung
Y \"'—f._' A o = BN
& Ahsiandssensorcn 7 ;_.; [ i
Hindernperkennung — ¥ Rbider
3 | 17 T—— , Goschwindigheitaregelung
Folgem von Linica %, m,_l
. = Temperalursensor
_ _ MLED . I
YVivualimigrung von R S
Sonsoren und Interakiion Rcaet Knopl

From:
https://wiki.mzclp.de/ - Fortbildungswiki des Medienzentrums Cloppenburg

Permanent link:
https://wiki.mzclp.de/doku.php?id=robotik:edison:start&rev=1750155638

Last update: 2025/06/17 10:20

Fortbildungswiki des Medienzentrums Cloppenburg - https://wiki.mzclp.de/


https://www.medienzentrum-harburg.de/3x5-koffer-mit-thymio-wireless-robotern/
https://wiki.mzclp.de/
https://wiki.mzclp.de/doku.php?id=robotik:edison:start&rev=1750155638

Last update: 2025/06/17 10:20 robotik:edison:start https://wiki.mzclp.de/doku.php?id=robotik:edison:start&rev=1750155638

https://wiki.mzclp.de/ Printed on 2026/01/17 20:49



	[Der Thymio II Lernroboter]
	Der Thymio II Lernroboter


